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» Vybér optimalni prevodovky
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Vypocet radialniho F,, a axialniho Fy,,
zatizeni na vystupni hrideli pfevodovky (Eq.6)
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Vybér poZzadované vile a provedeni vystupni hfidele
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Objednavka prevodovky APEX

Doporuéeni pro S5 cyklické operace
a) standardni feSeni: b) optimalni feSeni:

Vysvétlivky
i prevodovy pomér
maximalni akceleraéni moment pfevodovky
jmenovity vystupni moment prevodovky
JL  moment setrvacnosti pfi zatizeni
Jm  moment setrvagnosti motoru

Vystupni moment

ZatiZeni vystupni

Vystupni rychlost
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Vysvétlivky: a: zrychleni, c: konstanta,
d: zpomaleni, p: pauza
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n., vystupni otacky motoru

Norac.  Pracovni otacky

3 3 3
Ny X 1, X To, +Noe Xt X To Moy Xty X Toy

£a-3 Ton =3 Moa X ta+ Npe Xt +Npg X g
Eq.4 T, . =T XixKoxn
kde K je
Ks Pocet cykld / hod
1.0 0~ 1.000
1.1 1.000 ~ 1.500
1.3 1.500 ~ 2.000
1.6 2.000 ~ 3.000
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» Slovnicek pojmu

Bezpecnostni Stop moment Bezpecnostni Stop Moment je maximalni povoleny moment na vystupu pfevodovky. Této hodnoty

Nm
Emergency Stop Torque Tanor muzZe byt dosaZeno pouze vyjime&né, maximalné 1000 krat b&hem Zivotonosti pfevodovky.
Max. akceleraéni moment T Nm Maximalni moment na vystupu prevodovky (pfi cyklickém zatizeni S5) prenaseny kratkodobé,
Max. Acceleration Torque 28 maximalni frekvence 1000 cyklid/hodina.
Moment na prazdno Nm Minimalni moment potfebny k pootoceni pfevodovky bez zatizeni.

No Load Running Torque

Povolené otacky na vstupu prevodovky pfi kontinualnim zatizeni, pokud teplota téla pfevodovky
NN ot/min  |nepfesahne 90°C.
Hodnota je méfena pfi teploté 25°C.

Nominalni vstupni otacky
Nominal Input Speed

Maximalni vstupni otacky Maximalni povolené otacky na vstupu pfevodovky pfi cyklickém zatiZzeni (S5). Tato hodnota je

Max. Input Speed Mg | oUmIn | o ena pri teploté 25°C a slouzi jako absolutni limit prevodovky.
Vile je maximalni uhlova mira mezi dvéma zuby Pracovni rozteéna kruznice
ozubenych kol v pfiéné ose pfi zabéru. Pouzita jednotka
Vile ) je arcus minuta (Uhlova minuta) rovna 1/60 stupné. R Diagram 1
Backlash arcmin
Vile
Torzni tuhost je pomér (AT/AQ) mezi aplikovanym krouticim momentem )
a vyslednym torznim uhlem natogeni. Tato hodnota definuje, jak @(arcmin)
velky moment je potfeba k pootoceni vystupni hiidele o 1 arcmin.
Torzni tuhost mlze byt definovana pomoci hysterezni kfivky. | === AZ
k%)
Torzni tuhost | Hysterezni kfivka: E AT
Torsional Rigidity Nm/arcmin | Pfi zablokované vstupni hfideli pomalu navy$ujeme 1 AT
moment na vystupni hfideli v obou smérech az - T(Nm) ' ° T(Nm)
do hodnoty T,; a nasledné pozvolna napéti uvolfiujeme.
Dle naméfeného momentu a torzniho dhlu ziskdme =~ ——======"" i — Zkusebni moment
kfivku viz Diagram 2. Diagram 2
—@(arcmin)
Povolené radialni a axialni zatizeni vystupni hfidele pfevodovky L —
zavisi na pouzitych podpulrnych loziscich. <1 mm
Loz o s v . s opur F2r 6 |
Udava se hodnota plsobici na stfed vystupni hfidele ¥ _rl
Radialni a axialni zatizeni N v ose (F,,) i délce (F,). ;2__1
Radial Load and Axial Load
X=%L
F,r Radialni zatizeni
F2a Axidlni zatizeni =
g%gg%sgy n % Uginnost ozubenych prevodii uvniti pfevodovky (bez teni).
g;g’g%ztg;egggg erature °C Teplota skfiné pfevodovky pfi provozu.
Trida kryti Oznaceni IP dle mezinarodnich ochrannych standard(. PFiklad IP 65.
Degree of Protection Prvni islo oznaCuje ochranu proti prachu; druha &islice oznac€uje ochranu proti tekutinam.
y:bzr?gtion Apex pouziva syntetickd maziva. Alternativni maziva jsou k dispozici. Kontaktujte APEX.
Hluénost dB(A) Hluénost pfevodovky zavisi na velikosti pfevodovky, pfevodovém poméru a rychlosti *.

Running Noise Vétsi rychlost obvykle zpusobi vétsi hlu¢nost. Vétsi pfevodovy pomér snizuje hluénost.

Moment setrvacnosti kg.cm® |Moment setrvacnosti J1 je hodnota zatéZe, plsobici na objekt pro zachovani momentainiho
Moment of Inertia stavu v klidu nebo otaceni.

Rozjezdovy moment Minimalni moment potfebny k pootoceni vstupni hfidele. Malé pfevodovky nebo velké prevodové

Breakaway Torque Nm pomeéry potfebuji niz§i rozjezdovy moment.
Zpétny moment Nm Minimalni moment potfebny k pootoceni vystupni hfidele / pfiruby. Velké pfevodovky nebo velké
Back Driving Torque pfevodové poméry vyzaduji velky zpétny moment.

* Tato hodnota je méfena pfi teploté 25 °C a pfi vstupnich otackach 3000 ot/min. Pokud jsou nominalni vstupni otacky pfevodovky vétsi
nez 3000 ot/min bude hodnota méfena pfi nominalnich otackach dané pfevodovky.
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